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1. Wstep

M-Geo pozwala na wykonywanie wszystkich podstawowych obliczen
geodezyjnych, oraz na rejestracje pomiarow polowych.

Zarejestrowane w Psion'ie dane mogg by¢ przetransmitowane do komputera
IBM PC i dzieki systemowi C-Geo, odpowiednio zinterpretowane i wydrukowane w
postaci znormalizowanych dziennikow i pomocniczych rysunkéw.

Psion WorkAbout wraz z programem M-Geo umozliwia rejestracje
automatyczng z tachimetrow: wszystkie typy instrumentow Elta (Zeiss), Geodimeter,
SET (Sokkia), Topcon, Pentax, Nikon, Leica, Trimble. Ponadto mozliwa jest
rejestracja reczna z wszystkich typow dalmierzy i teodolitbw. Mozliwa jest rejestracja
maksymalnie okoto 40 tys. pikiet dla Psion WorkAbout MX, 20 tys. obserwacji (pikiet
lub wspétrzednych) dla Psion WorkAbout 1MB, lub okoto 4 tys. obserwacji dla Psion
WorkAbout 256KB.

Wyniki obliczen oraz wspétrzedne z bazy danych sg réwniez dostepne w
formie graficznej - wykonywane sg rysunki z zaznaczeniem np. konstrukcji wciec,
numerow punktow, itp.

Rejestrator Psion posiada dwa akumulatory typu AA 1.2 V ("paluszki”), ktore
pozwalajg na okoto 4 dni pracy w terenie (w temp. okoto +5° C), ponadto jest
wyposazony w baterie podtrzymujacg pamie¢ wewnetrzng, ktéra zapewnia
bezpieczenstwo danych przez okoto 5 dni, ( jezeli, w Psionie jest tylko ta bateria, nie
moze by¢ on uruchomiony).

Uwaga! Poniewa z dane sa rejestrowane w pami eci podr ecznej Psiona,
ulegaja bezpowrotnemu usuni eciu, gdy brak jest zasilania. Dlatego nale zy
zwraca€¢ uwage na to, aby w WorkAboucie zawsze znajdowaly si e baterie
giéwne i podtrzymuj agca. Przy wymianie baterii gibwnych, wewn atrz powinna
znajdowa € sie bateria podtrzymuj aca, a przy wymianie baterii potrzymuj 3cej,
powinny by € zalozone baterie gtdwne. Ponadto, w przypadku zresetowan ia
WorkAbouta poprzez u zycie kombinacji klawiszy: Ctrl-Psion-Shift-Del, dan e
zostang rownie z skasowane. Program M-Geo przechowywany jest na
specjalnej ko sci pami eci (Flash SSD), dzi eki temu nie jest on zale zny od stanu
baterii w Psionie).

Program MGEO zapisany jest w pamieci zewnetrznej, tzw. Flash SSD.
Program jest zabezpieczony przed kopiowaniem. RoOwniez pamie¢ Flash ma
ustawiong protekcje zapisu, wytaczenie protekcji i zapisanie jakiegokolwiek zbioru na
Flash spowoduje utrate programu. Odtworzenie programu w tym przypadku moze
wykonac jedynie sprzedawca (za pobraniem optaty réwnej cenie programu MGEO).

Konstrukcja WorkAbouta zapewnia odpornos¢ na upadek z wysokosci 1m i
odpornosé na spryskanie woda, moze takze pracowa¢ w temperaturze ujemnej. W
sktad kompletnego wyposazenia Psiona wchodzag nastepujace elementy:

- Psion WorkAbout MX 2MB (lub 1MB, 256KB), RS232/TTL,

- pamie¢ Flash 256Kb (lub wiecej) z programem M-Geo,

- wewnetrzna bateria podtrzymujaca - CR 1620,

Wyposazenie opcjonalne

- cztery akumulatory typu AA 1.5V,

- automatyczna tadowarka,

- kabel RS 232 - Psion-PC,

- dodatkowa pamie¢ na dane RAM SSD 512KB lub 1MB,

- zawieszka na statyw wraz z czterema Srubami,

- pokrowiec zimowy,



- kabel do transmisji z instrumentu (np. Elta, Leica, Nikon, Pentax, Sokkia,
Topcon),
- instrukcja obstugi WorkAbout w jezyku polskim

2. WSKAZOWKI OGOLNE

2.1 Obstuga komputera Psion WorkAbout.

Psion  WorkAbout posiada  wydzielong  klawiature = numeryczna,
alfanumeryczng (uporzadkowang alfabetycznie) i klawisze specjalne. Ponizej
przedstawione zostang klawisze specjalne:

* On/Esc - stuzy do wigczania Psion'a i spetnia funkcje analogiczne jak

klawisz ESC w komputerze typu PC (rezygnacja z danej opcji),

» Tab - w edycji przesuwa kursor w prawo (lub w lewo, gdy jest przyciskany
razem z klawiszem Shift), w momencie dokonywania wyboru sposréd kilku
mozliwosci, wyswietla liste mozliwych opciji. Jezeli uzytkownik wybiera np.
zbior wspotrzednych, to po nacisnieciu klawisza Tab, na ekranie ukazuje
sie lista wszystkich zbiorbw w aktualnym obiekcie. Wtedy poruszajac
kursorami i klawiszem Enter, mozna wybra¢ dowolny zbiér w dowolnym
obiekcie (katalogu),

* kursory: lewo, prawo, gora, dot pomagajg wybiera¢ opcje z menu, lub
umozliwiajg podglad kolejnego rekordu danych,

e Menu - wyswietla niewidoczne w danej chwili menu wyboru w gérnej czesci
ekranu,

» klawisz biato-czarnego prostokata umozliwia zmiane odcienia szarosSci
wyswietlacza,

* klawisz z wyrysowanym znakiem stonca stuzy do podswietlania
wyswietlacza,

* Off - wylgcza komputer (po wigczeniu komputera znajduje sie on w tym
samym trybie pracy, w ktdrym byt przed jego wytgczeniem, zadne dane nie
sg tracone),

* Del - kasuje znak po lewej stronie kursora, po naci$nieciu Del razem z
Shiftem, kasowany jest znak po prawej stronie kursora,

e Enter - sluzy do zatwierdzania wyboru danej opcji, potwierdzenia
prawidtowosci wprowadzonych danych numerycznych i literowych, itp.

» Shift - klawisz, ktéry wigczony razem z klawiszami:

* Tab - przesuwa kursor w lewo o odstep okoto dwdéch spacii

* Del - kasuje znak po lewej stronie kursora

o Ctrl i B - wyswietla aktualny stan baterii

* z kursorami pozwala na zaznaczanie zbiorow do transmisji do
komputera PC. Wczesniej trzeba wybra¢ odpowiednig opcje w
MGEO (np: WorkAbout->PC i Wspohrzedne) i nacisna¢ klawisz TAB,
wtedy na ekranie ukaze sie lista zbiorow. Po nacisnieciu Shift i
kursora zaznaczane bedg kolejne zbiory. Gdy wybrane zostaly
wszystkie zbiory do transmisji, nalezy nacisng¢ Enter zatwierdzajgc
wybor.

* z klawiszami numerycznymi - wysSwietla znaki umieszczone nad
cyframi



» Klawisz znajdujacy sie w lewym dolnym rogu klawiatury, symbolizujgcy
litere P (taka sama znajduje sie w nazwie Psiona) -

* razem z klawiszem Space przetgcza Psiona w tryb pisania duzych
liter

* razem z On/Esc - natychmiastowo przerywa dziatanie programu,
Psion zgtasza sie w trybie menu gtéwnego,

* razem z klawiszami literowymi pozwala na szybki dostep do opcji
menu (np. z klawiszem X. umozliwia szybkie zakonczenie danej
aplikaciji)

Tryby pracy Psiona:

» "System screen” - tryb graficzny. Wybor programu nastepuje po ustawieniu
podswietlenia za pomocg kursoréw na wtasciwej ikonie i nacisnieciu Enter.
Po nacisnieciu klawisza Menu ukazuje sie menu z opcjami pozwalajgcymi
na kopiowanie, kasowanie zbioréw, formatowanie pamieci, instalowanie
aplikacji, itp. (szczegétowy opis funkcji Psiona znajduje sie w instrukcji
obstugi w jezyku angielskim). Po nacisnieciu klawisza Psion X mozna
opusci¢ ten tryb pracy i po naci$nieciu klawisza Menu uruchomié tryb
Command processor .

e "Command processor" - tryb znakowy, przypominajgcy system DOS w
komputerach PC. Wiekszo$¢ komend jest identyczna (dir, copy, md, del
itd). W trybie tym rowniez mozna uruchamia¢ programy. Opis postugiwania
tym trybem pracy mozna znalez¢ w instrukcji obstugi Psiona. Nie jest on
przydatny przy pracy z M-Geo. Aby powr6ci¢ do pracy w systemie
graficznym nalezy nacisng¢é Menu i wybra¢ opcje System Screen . Po
powrocie do System Screen nie pojawi sie ikona z programem M-Geo.

Uwaga!

Jezeli po wigczeniu Psiona, lub po powrocie do System Screen nie pojawi sie
ikona Mgeo, nalezy zainstalowac jg ponownie poprzez wybranie nastepujacych opciji:
wcisniecie klawisza Menu, wybranie opcji Apps i Install , ustawienie dysku B: (lub
A:), wybranie nazwy MGEO.OPA i zatwierdzenie wyboru przez Enter.

Wymiana baterii lub pami eci zewn etrznej : nacisna¢ znajdujacy sie po lewej
stronie wys$wietlacza przycisk i wysung¢ panel znajdujgcy sie w Psionie nad
wyswietlaczem. W przypadku Psion WorkAbout MX, w celu otwarcia panelu nalezy
nacisng¢ przycisk znajdujacy sie z tytlu komputera.

Jezeli z jakichs powodoéw Psion po nacisnieciu klawisza ON/Esc nie wiacza
sie, nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

1. Nacisngc¢ klawisz Psion On/Esc

2. Gdy powyzsza operacja nie pomoze, wyjg¢ baterie (paluszki), nacisngé

klawisz On/Esc na czas kilku sekund i ponownie wiozy¢ baterie. Wtedy
zajdzie potrzeba ponownej instalacji programu, tak jak to opisano powyze;j.

2.2. Obstuga systemu menu i edycja.

Program M-Geo jest skonstruowany w systemie menu. Oznacza to, ze
wszystkie mozliwe do wykonania dziatania (obliczenia itp.) sg wysSwietlane na
ekranie, natomiast wyboru konkretnej opcji dokonuje sie za pomocg 'kursorow' -
strzalek znajdujacych sie w gérnym rzedzie klawiatury, oraz po przycisnieciu klawisza
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Enter, gdy dana opcja jest podswietlona. Wyboru opcji mozna dokonaé¢ takze
poprzez nacisniecie klawisza Psion z literg znajdujgcq sie obok danej opciji.

Jezeli potrzeba dokonaé wyboru sposréd kilku mozliwosci (np. wybrac
doktadnos¢ zapisu wspotrzednych - m, dm, cm, mm), klawisz Tab pozwala na
zobaczenie peinej listy elementow do wyboru, kursorami wybiera sie konkretng
opcje, a zatwierdzenie wyboru nastepuje po nacisnieciu Enter. Jezeli takich opcji do
wyboru jest w danym menu wiecej (np. doktadnos$é wspétrzednych, typ mierzonych
danych, jednostki itd.), nalezy najpierw kursorami wybra¢ wszystkie potrzebne
ustawienia, a na koncu zatwierdzi¢ wybor poprzez nacisniecie Enter.

Po to aby 'wyjs¢' - opusci¢ dang opcje (np. menu pomiaru tachimetrycznego),
nalezy nacisng¢ klawisz On/Esc lub Psion-X .

2.3 Zasady transmisiji.

Przed transmisja, przy wylgczonym Psion'ie i PC, nalezy potgczyé oba
komputery kablem RS 232 dostarczonym z Psionem. Jedng koncowke kabla nalezy
potaczy¢ z gniazdem Psiona o nazwie RS 232, a drugg z gniazdem szeregowym w
komputerze PC. Nastepne wigczy¢ Psion'a (klawisz ON). W zaleznosci od tego co
chce sie przetransmitowac (wspotrzedne z/do PC, zarejestrowane dane pomiarowe),
nalezy wejs¢ do odpowiedniej opcji w programie MGEO (Zbiory, a dalej] WorkAbout-
>PC lub PC->WorkAbout).

Mozna woéwczas wigczy¢ PC, uruchomié¢ program C-Geo (wersja dla DOS) i w
zaleznosci od rodzaju transmisji wybrac:
Transmisja tachimetrii z Psion'a do C-Geo:

Obliczenia-Tachimetria-Rejestratory-Transmisje z rejestratorOw-Transmisja z
Psion'a WorkAbout i nacisng¢ Enter w IBM, a potem w Psionie wybrac: Zbiory-
WorkAbout->PC-Obserwacje-Tachimetria i wybra¢ stanowisko (stanowiska) do
transmisji), Enter w Psionie rozpoczyna transmisje.

Oto wyglad menu transmisji danych zarejestrowanych w WorkAbout do PC:

Wspbirzedne Obserwacje Instrumenty

Wspbirzedne Tachimetria

Do Elty R15 Domiary Elta R50

Do przekrojow Niwelacja Rec Elta 15

Koniec Ciag Poligonowy Nikon DTM 3000
Kierunki Set 4 llc
Terminal

Jak wida¢ w menu, transmitowa¢ mozna zarejestrowane stanowiska
tachimetryczne, ciggi niwelacyjne, cigagi poligonowe, kierunki, dane zarejestrowane w
opcji Terminal (rozdziat 4.5) z instrumentu. Ponadto istnieje mozliwo$¢ transmisiji
danych zarejestrowanych w instrumentach z rejestracjg wewnetrzng (Elta 50R,REC
Elta 15,NIKON DTM 300, SET 4 lic) i przeniesionych do WorkAbout przez opcje
Transmisja z instrumentu  (rozdziat 4.6).

W przypadku, gdy uzytkownik transmituje do C-Geo dla Windows
postepowanie jest nastepujace:

1. Po uruchomieniu C-Geo, nalezy sprawdzi¢ ustawienie numeru portu do transmisji
w opcjach C-Geo (zaktadka Parametry transmisji).

2. W opcji Obliczenia wybra¢ Tachimetrie, nastepnie klikng¢ na ikonke dotyczaca
transmisji z rejestratorow (czwarta od lewej), wybra¢ zakladke Transmisja z

rejestratora , odszukac w spisie rejestratorow - Psion WorkAbout i nacisna¢ przycisk
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Start transmisji . W trakcie transmisji pojawia¢ sie beda dane odbierane z Psiona.
Po zakonczeniu transmisji, nalezy nacisng¢ przycisk Zamknij .

Przetransmitowane stanowiska bedzie mozna wczytywa¢ do obliczen naciskajgc
ikonke Wczytaj zadanie (druga od lewe)).

3. W przypadku transmisji wspotrzednych z WorkAbout do C-Geo dla Windows,
nalezy otworzy¢ tabele wspotrzednych, do ktérej bedg transmitowane punkty, klikngé
na ikonke "Transmisja z/do rejestratorow"”, wybra¢ kierunek i rodzaj rejestratora i
nacisng¢ przycisk Start transmisji .

2.4 Obiekty.

Wszystkie dane MGEO sg przechowywane w obiektach (podobnie jak to jest
w C-Geo). Sg to fizycznie katalogi na dysku wewnetrznym Psiona, o nazwach
nadawanych przez uzytkownika (maksymalnie osiem znakdéw), majg one takze
rozszerzenie "OBJ" dla utatwienia ich rozpoznawania. W obiekcie aktualnie
wybranym mozna zapisywac¢ zbiory wspotrzednych, zbiory z danymi z pomiarow
tachimetrycznych i inne dane. Uzytkownik ma mozliwos¢ zaktadania, kasowania i
wybierania obiektow (opcja Zbiory-Obiekty w menu gtdwnym M-Geo). W nazwach
obiektéw moga wystepowac wytgcznie litery i cyfry. Mozna zatozy¢ maksymalnie 30
obiektow o nazwach dwunastoliterowych, np: Kowalel2. Jezeli nazwy obiektéw bedg
krotsze, ich ilos¢ moze by¢ wieksza.

2.5 Zbiory wspétrz ednych.

Program do obliczen wykorzystuje punkty o ustalonych wspétrzednych X, Y,
H, identyfikowane poprzez maksymalnie dziesiecioznakowe numery (numer moze
sktadac sie z liter i cyfr) i piecioznakowe kody (réwniez literowo-cyfrowe).

Do zarzadzania zbiorami wspétrzednych stuzy podopcja Zbiory w menu
gldbwnym M-Geo. Umozliwia ona zakladanie, kasowanie i wybieranie aktualnego
zbioru roboczego i podstawowego. Zbior roboczy stuzy do zapisu nowoobliczonych
wspotrzednych oraz do ich wykorzystywania w czasie obliczeh. Zbior podstawowy
pozwala na korzystanie z dodatkowej bazy danych np. punktow osnowy, ktore nie
ulegajg zmianom w trakcie wykonywania obliczen (istniejgce punkty nie mogq by¢
skasowane, nowe nie zostajg tam zapisywane). Zbior podstawowy moze by¢ np.
przetransmitowany z programu C-Geo, mozna takze wprowadza¢ nowe wspotrzedne
w opcji Baza danych. Ponadto w opcji Baza danych istnieje mozliwos¢ dopisywania,
kasowania, edycji, przegladania i rysowania punktow w wybranym zbiorze.

Menu zarzadzania bazg punktow:

Zbior do edycji
Edycja bazy
Kopiowanie punktow
Kasowanie punktéw

Rysunek
Koniec

Zbior do edycji - operator ma mozliwos¢ wybrania zbioru wspotrzednych z
aktualnego obiektu do edycji. Do wyboru zbioru stuzg klawisze kursoréw (lewo,
prawo) lub klawisz TAB, ktéry wyswietla liste wszystkich zbiorow w obiekcie.

Edycja bazy - mozna przegladac caty zbior wspotrzednych (kursory: goéra - poczatek,
dot - koniec zbioru; kursory: lewo, prawo - kolejne punkty w zbiorze). Ponadto po
ustawieniu sie na wybranym punkcie i nacisnieciu klawisza:



DEL - mozna usung¢ punkt,

ENTER - mozna zmieni¢ dane punktu (numer,kod , X, Y, H),

SPACE - mozna dopisa¢ nowe punkty do zbioru.

TAB — zaznaczenie punktu
Kopiowanie punktéw — wybrane punkty w edycji bazy mozna skopiowa¢ do innego
zbioru wspotrzednych.
Kasowanie punktow — mozna kasowac: pojedynczy punkt po podaniu jego numeru,
wybrane punkty w czasie edycji bazy, lub wszystkie punkty w bazie.
Rysunek - wykonanie rysunku dla wszystkich lub dla wybranych punktow w bazie.
Pojawia sie menu w ktérym mozna zdecydowac czy rysowane bedg wszystkie, czy
wybrane punkty.
Koniec - zakonhczenie pracy z bazg danych.

3. Obliczenia.

Wszystkie zadania geodezyjne zostaly zebrane w dwoch opcjach ("Oblicz1" i
"Oblicz2") w celu utatwienia dostepu do nich uzytkownikowi.

Zbiory Oblicz1 Oblicz2 Opcje
Ob'iekty Tachimetria B|egunowe,Dom|ary Doktadnosci
Zbiory Ciagi Azymut,Kat,Odlegtos¢ Jednostki
Baza Danych Wciecia Powierzchnia Dane pomiarowe
WorkAbout->PC Transformacja Niwelacja Rejestrator
PC-WorkAbout Przeciecia Kierunki Terminal

tuki kotowe

Koniec Tyczenie Transmisja z instrumentu

Obliczenia mozna wykonywac¢ zarowno wprowadzajgc dane z klawiatury jak i
postugujac sie danymi przetransmitowanymi z tachimetru elektronicznego (w tych
wypadkach, gdy danymi sg  obserwacje: kierunek  poziomy, Kkat
zenitalny/przewyzszenie, odlegtosc przestrzenna/pozioma).

3.1 Tachimetria

3.1.1. Opis menu gtdbwnego tachimetrii:

Kasowanie stanowisk

Koniec

W spoétrzedne stanowiska

Usuwanie pikiet
W spoétrzedne
Odchyiki nawigzania

Stanowisko Pomiar Opcje
Nowe stanowisko Pikiety Wyniki
W yboér stanowiska Nawigzanie Funkcje dodatkowe
Przeglad stanowisk Edycja Pikiet Doktadnosci

Dane pomiarowe
Rejestrator
Czas rezygnacji




Menu Stanowisko:

Nowe stanowisko - Zalozenie nowego stanowiska tachimetrycznego z podaniem
nazwy, wysokosci instrumentu, itp.

Wybor stanowiska - wybOr istniejgcego stanowiska do pomiaru.

Przegl ad stanowisk - przegladanie wybranego stanowiska.

Kasowanie stanowisk - kasowanie pojedynczego lub wszystkich stanowisk. Po
nacisniecie Enter bez wybrania jakiegokolwiek stanowiska, mozna usuna¢ wszystkie
stanowiska tachimetryczne w obiekcie (po ponownym potwierdzeniu zamiaru
usuniecia). W celu usuniecia pojedynczego stanowiska nalezy nacisng¢ klawisz
TAB, wtedy pojawi sie lista stanowisk w aktualnym obiekcie, po wybraniu stanowiska
(plik z rozszerzeniem *. TCH) i nacisnieciu ENTER, stanowisko bedzie usuniete.
Wspoirz edne stanowiska - gdy zmierzone zostaty nawigzania, mozna uzyskacé
wspoétrzedne stanowiska wyznaczone metodg wciecia wstecz (gdy zmierzone zostaty
trzy punkty nawigzania), lub metodg weciecia liniowego (gdy zmierzone zostaty dwa
peine nawigzania - kierunki i odlegtosci). Oprécz wspétrzednych podawane sg
rowniez odchyiki katowe (wciecie liniowe) lub odlegtosciowe (wciecie wstecz).

Koniec - zakonczenie pracy z tachimetria.

Menu Pomiar:

Pikiety - automatyczne lub reczne wprowadzanie danych pikiet (numer, kod,
wysokosc¢ lustra, kat poziomy, kat zenitalny/przewyzszenie, odlegtos¢, ew. domiar i
przedtuzenie). Jezeli wigczona jest numeracja automatyczna, po pomiarze peinej
dziesiatki pikiet, ustysze¢ mozna podwaojny sygnat dzwiekowy.

Nawigzanie - rejestracja punktow nawigzania kierunkowego (kat poziomy) lub
petnego (odlegtos¢ i katy). W przypadku, gdy podano numer istniejgcego
nawigzania, program powiadomi, ze taki punkt juz istnieje, po pomiarze wyswietli
odchyike katowa.

Edycja pikiet - edycja wczesniej wprowadzonych pikiet.

Usuwanie pikiet - usuwanie wczesniej zarejestrowanych pikiet (po podaniu numeru)
Wspotrz edne - wyznaczenie wspotrzednych pikiet (wczesniej muszg by¢ okreslone
wspoétrzedne stanowiska i nawigzania). Mozna obliczy¢ wspoirzedne pojedynczej
pikiety lub wyznaczy¢ wspotrzedne wszystkich pikiet w wybranym wczesniej
stanowisku.

Odchyiki nawi gzania - dla zmierzonych punktéw nawigzania, jezeli znane sg ich
wspotrzedne, podawane sg odchyiki katowe, liniowe i wysokosciowe (do o$miu
punktéw nawigzania na stanowisku).

Menu Opcje:

Wyniki - ustalenie czy po pomiarze kazdej pikiety jej wspo6irzedne majg by¢ liczone i
pokazywane na ekranie i ewentualnie zapisywane do bazy. Dodatkowo mozna
ustawi¢ wyznaczanie wysokosci pikiet na podstawie obserwacji do punktu
nawigzania, a nie na podstawie wysokos$ci stanowiska i instrumentu.

Funkcje dodatkowe



Tyczenie biegunowe
Pomiar od osi
Rejestracja domiarow
Rejestracja przekrojow
Powierzchnia

Koniec

Tyczenie biegunowe - wyznaczenie kierunku i odlegtosci dla podanych
wspoétrzednych (lub numeru punktu z bazy danych).

Pomiary od osi:

Tyczenie b, d, H - funkcja umozliwiajgca wytyczenie punktow o znanych
wspotrzednych X, Y, H w na podstawie wyznaczonych przez program biezacej i
domiaru oraz przewyzszenia, (gdy znane sg dane wysokosciowe). W tym celu musi
by¢ zatozone stanowisko, zmierzone nawigzanie oraz znane muszg by¢ wspétrzedne
stanowiska, dwoch punktow stanowigcych linie pomiarowg oraz biezaca, domiar i
wysokos¢ tyczonego punktu. W wyniku obliczenia otrzymuje sie kierunek Hz,
odlegtos¢ poziomg i ewentualnie przewyzszenie do wytyczenia. Ponadto program
wyznacza wspotrzedne punktu tyczonego, ktére mozna zapisa¢ do bazy.

Kontrola osiowo $ci — po zadaniu poczatku i konca linii (mogg to by¢ zmierzone na
aktualnym stanowisku pikiety lub punkty o znanych wspotrzednych w bazie danych),
nalezy poda¢ numer wytyczonej pikiety (lub punktu o znanych wspétrzednych w
bazie danych), program wyznaczy biezacg i domiar do punktu (a takze
przewyzszenie, gdy dane sg obserwacje wysokosciowe).

Rejestracja domiarébw  — rejestracja domiaréw prostokatnych z transmisjg
zarejestrowanych domiarow do C-GEO

Rejestracja przekrojow - rejestracja przekrojow pionowych

Powierzchnia — obliczanie powierzchni i obwodu mierzonej dziatki bez koniecznosci
wykonywania nawigzan na znane punkty.

Doktadno sci - okreslenie dokfadnosci dla wspéirzednych, odlegtosci, katow,
powierzchni.
Dane pomiarowe - wyboOr rodzaju mierzonych danych. Przed rozpoczeciem

automatycznego pomiaru tachimetrii nalezy wybrac jakie wielkosci bedg mierzone w
instrumencie, tzn. czy beda to odlegtosci przestrzenne i katy zenitalne - opcja SD V,
czy odlegtosci zredukowane i przewyzszenia — opcja HD dH. Ponadto mozna takze
wprowadzi¢ numer strefy ukladu 65, w celu uwzgledniania poprawki odwzorowawczej
w obliczeniach wspétrzednych,

Rejestrator - wybranie typu rejestracji (automatyczna/reczna), typu tachimetru,
sposobu sterowania rejestracjg (np. dla tachimetrow Elta mozna rejestrowac sterujgc
catym procesem pomiaru z Psiona lub tachimetru), okreslenie czy pikiety bedg miaty
kody, czy bedzie prowadzona autonumeracja i od jakiego numeru, itp.

Czas rezygnacji — czas, w ktdérym przed przejsciem rejestratora w stan oczekiwania
na dane z tachimetru bedzie mozna dokona¢ zmian w pikiecie (np. zmiana kierunku,
kodu itp). Opcja ta jest aktywna jedynie, gdy sterowanie rejestracjg nastepuje z
instrumentu.
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3.1.2. Opis rejestracji danych tachimetrycznych.

Przed rozpoczeciem rejestracji danych nalezy upewnic sie czy zostat wybrany
wiasciwy typ tachimetru (Opcje-Rejestrator-Typ tachimetru) i rodzaj rejestracji:
reczna/automatyczna (Opcje-Rejestrator-Rejestracja). Ponadto ustawi¢ trzeba takie
parametry jak: kodowanie pikiet, autonumeracja, start autonumeracji, doktadnosci
zapisu obserwacji (Opcje-Doktadnosci), rodzaj rejestrowanych obserwacji (Opcje-
Dane pomiarowe), sposéb sterowania pomiarem i rejestracjg (Opcje->Rejestrator-
>Sterowanie-rejestracjg->Psion/Instrument). Ta ostatnia opcja umozliwia wyzwalanie
pomiaru przez uzytkownika po nacisnieciu klawisza w WorkAbout lub po nacisnieciu
odpowiedniego klawisza w tachimetrze (np. Meas w Elcie). Opcja ta nie jest
dostepna dla wszystkich typéw tachimetréw (dotyczy Elt i Nikonéw). Ponadto mozna
takze okresli¢ czas, w ktorym przed przejsciem w stan oczekiwania na dane z
tachimetru bedzie mozna dokona¢ zmian w pikiecie (np. zmiana kierunku, kodu itp).

Przed pomiarem pikiet konieczne jest zalozenie nowego stanowiska (opcja
Tachimetria-Stanowisko-Nowe stanowisko) lub wybranie poprzednio zatozonego
stanowiska (opcje Tachimetria-Stanowisko-Wybor stanowiska). W pierwszym
przypadku nalezy poda¢ nazwe stanowiska (pod tg nazwg stanowisko zostanie
zapisane w obiekcie), numer punktu (jest to numer punktu na ktérym jest ustawiony
instrument, jezeli numer nie zostanie podany, zostanie on nazwany tak jak nazwa
stanowiska), dalsze dane nie sg obowigzkowe (sg to kod stanowiska, wysokosc
instrumentu, poczatek numeracji autonumeraciji).

Po wybraniu stanowiska mozna przejs¢ do opcji (Pomiar-Pikiety) w celu
pomiaru pikiet, lub (Pomiar-Nawigzanie) w celu pomiaru nawigzania.

Sterowanie pomiarem pikiet z Psiona.

Jezeli ustawiono sterowanie z Psiona, mozna zmieni¢ numer pikiety, kod,

wysokos¢ lustra (Hc), w oknie dialogowym:

Czotéwka: 11-12: 123.45
Numer: 13

Kod: EPGN

Hc: 1.75

Po zatwierdzeniu wprowadzonych danych poczatkowych poprzez nacisniecie
ENTER, wyzwalany jest pomiar pikiety (lub nawigzania), nastepuje transmisja
danych, na ekranie pojawia sie na moment okienko z zarejestrowanymi danymi.

Po pomiarze kierunku, odlegtosci i przewyzszenia (ew. kata zenitalnego) istnieje
mozliwos¢ ponownego pomiaru kierunku Hz bez zmiany pozostatych danych.
Zmiana kierunku jest mozliwa w przypadku sterowania rejestracjg z Psiona po
pomiarze pikiety, lub w przypadku sterowania z instrumentu, po nacisnieciu klawisza
ESC w trakcie oczekiwania Psiona na dane z instrumentu (na ekranie jest wtedy
widoczny komunikat: ,Przerwanie: ESC”).

W trakcie pomiaru pikiet rejestrowane sg: numer pikiety, kod, wysokos$¢ lustra,
odlegtos¢ przestrzenna lub zredukowana, kat zenitalny lub przewyzszenie. Ponadto
mozna wprowadzi¢ dane dodatkowe - domiar (d) w lewo lub w prawo (ze znakiem +
lub -) do punktu niewidocznego (rys. ponizej), lub przediuzenie poza punkt
zmierzony. Dane te wprowadza sie po wykonaniu pomiaru pikiety, przy czym
sterowanie rejestracjg musi odbywac sie z Psiona, lub jesli jest to sterowanie z
instrumentu, nalezy w czasie przeznaczonym na przerwanie pomiaru nacisngé
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klawisz ESC i po wykonaniu pomiaru mozna wprowadzi¢ poprawki do zmierzonej
pikiety.

Sterowanie pomiarem pikiet z instrumentu.
Po wejsciu do opcji Pomiar->Pikiety, pojawia sie komunikat:

Nr - XXXXXXXXXX

Kod : XXXXX

Hcelu : X.XX

Czotowka: XXX. XX
Przerwanie: ESC 3..2..1

Jezeli na ekranie widoczny jest komunikat: Przerwanie ESC: 3 (lub 2,1) mozna
przerwa¢ pomiar przez nacisniecie klawisza ESC. Po uptywie czasu okreslonego
wczesniej w opcji Czas rezygnacji. Psion czeka na dane z tachimetru (nalezy wtedy
wyzwoli¢ pomiar i transmisje w instrumencie). Jezeli z jakiego$ powodu nie jest
mozliwe wykonanie pomiaru, przerwa¢ ten stan mozna przez nacisniecie klawisza
Psion-ESC (wtedy program zostaje catkowicie przerwany, ale zarejestrowane
wczesniej dane nie zostang utracone).

Po nacisnieciu klawisza ESC w trakcie oczekiwania Psiona na dane z instrumentu
(na ekranie jest wtedy widoczny komunikat: ,Przerwanie: ESC”), MGEO przechodzi
w tryb sterowania pomiarem z Psiona. Dzieki temu mozliwe jest dokonywanie zmian
opisanych wyzej, w opcji Sterowanie pomiarem pikiet z Psiona

Punkty nawigzania sg mierzone i rejestrowane zawsze po wyzwoleniu pomiaru
w Psionie (niezaleznie czy w opcjach programu zostato ustalone sterowanie z Psiona
czy z tachimetru).

Program podaje wartos¢ czotowki miedzy dwoma ostatnio zmierzonymi
pikietami. Wartos¢ ta jest wyswietlana w przypadku sterowania pomiarem z
rejestratora w trakcie wprowadzania danych nowej pikiety (numeru, kodu i wysokosci
lustra) lub, gdy sterowanie rejestracjg przejat instrument - w trakcie pomiaru i
transmisji danych dla nowej pikiety.

Poza pomiarem pikiet i nawigzania, mozna edytowaC dane pikiet (opcja
Pomiar-Edycja pikiet), oblicza¢ wspoétrzedne (Pomiar-Wspotrzedne), lub usuwaé
pikiety (Pomiar-Usuwanie pikiet).

Ponadto, w trakcie rejestracji pikiet mozna uzyskiwa¢ wspotrzedne pikiety i
zapisywac jg do bazy. Wczesniej jednak ustawi¢ nalezy (Opcje-Wyniki), wyswietlanie
wspotrzednych na ekran i zapis do bazy danych), ponadto w bazie muszg byé
wspotrzedne stanowiska i nawigzania, (ktére wczesniej musi by¢ pomierzone).
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3.2 Ciagi

Obliczane sg ciggi poligonowe: wiszacy, dwustronnie nawigzany, wliczeniowy.
Mozna takze obliczy¢ ciag zamkniety wybierajac opcje 'Nawigzany' i odpowiednio
wprowadzajgc dane. W wyniku obliczen mozna zobaczy¢ obraz ciggu na rysunku
(dotyczy to ciggu wliczeniowego i nawigzanego dwustronnie lub zamknietego).

W przypadku pracy z tachimetrem elektronicznym, po wybraniu wiasciwego
typu instrumentu i sposobu rejestracji (automatyczna) w opcji Rejestrator , kierunki i
odlegtosci sg rejestrowane automatycznie. W czasie pracy program informuje o
czynnosciach jakie nalezy wykonac w terenie.

Ciag wisz acy - nalezy podac¢ numer punktu bedgcego nawigzaniem katowym ciggu
I numer punktu poczatkowego ciggu. Jesli ich wspotrzedne nie zostang znalezione w
zbiorze roboczym, aby mozna byto dokona¢ obliczen - nalezy je wprowadzi¢. Po
podaniu danych poczatkowych nastepuje wprowadzanie danych ciggu - Kkat,
odlegtos¢ i numer nowego punktu. Po podaniu wszystkich danych i nacisnieciu
ENTER, podawane sg wspoirzedne i zadawane jest pytanie:

Zapisac¢ do bazy?

Tak Nie
Jezeli naci$niety zostanie klawisz 'T', punkt bedzie zapisany do bazy, gdy 'N' - punkt
nie zostanie zapamietany.
Nastepuje dalej oczekiwanie na wprowadzenie danych nowego punktu (kata,
odlegtosci, numeru).
Zakonczenie obliczen nastgpi gdy w trakcie wprowadzania danych wcisniety zostanie
klawisz ESC.

Ciag nawiagzany - nalezy poda¢ nawigzanie poczatkowe ciggu (numer punktu
bedacego nawigzaniem katowym ciggu i numer punktu poczatkowego ciggu), a
nastepnie nawigzanie koncowe ciggu (numer punktu bedacego nawigzaniem
katowym ciggu i numer punktu koncowego ciggu).

Jesli ich wspotrzedne nie zostang znalezione w zbiorze roboczym, aby mozna byto
dokonac obliczen - nalezy je wprowadzié.

Po podaniu danych poczatkowych nastepuje wprowadzanie danych ciggu - Kat,
odlegtos¢ i numer nowego punktu. Po podaniu numeru kohcowego ciggu jako numer
nowego punktu, nastepuje jeszcze wprowadzenie kata nawigzania koncowego, po
czym program przystepuje do obliczen. Na ekranie ukazuje sie odchyika katowa, po
potwierdzeniu kontynuacji obliczeh (klawisz 'T'), wyswietlana jest odchytka liniowa i
ponowne zadanie potwierdzenia kontynuacji obliczen. Po wykonanych obliczeniach
ukazuje sie menu:

Na ekran

Do bazy

Po wybraniu opcji Na ekran, pojawiajg sie wszystkie nowoobliczone punkty.

Po wybraniu opcji Do bazy, obliczone punkty sg zapisywane do zbioru
wspotrzednych..

Po wybraniu opcji Zapisa¢ zadanie, obliczony ciagg moze by¢ zapamietany i
przestany do programu C-Geo.

Ciag wliczeniowy - nalezy poda¢ nawigzanie poczatkowe ciggu (numer punktu
poczatkowego ciggu), a nastepnie nawigzanie koncowe ciggu (numer punktu
kohcowego ciggu).
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Jesli ich wspotrzedne nie zostang znalezione w zbiorze roboczym, aby mozna byto
dokonac obliczen - nalezy je wprowadzié.
Po podaniu danych poczatkowych nastepuje wprowadzanie danych ciggu-
odlegtosci, numery nowych punktow i katy. Po podaniu numeru kohcowego ciggu
wyswietlana jest odchytka liniowa i zadawane jest pytanie na temat kontynuacji
obliczen. Po podaniu odpowiedzi twierdzgcej - na ekranie ukazujg sie kolejne punkty
wraz z ich wspotrzednymi, po nacisnieciu dowolnego klawisza zadawane jest
pytanie:

Zapisac¢ do bazy?

Tak Nie
Jezeli nacisniety zostanie klawisz 'T' punkt bedzie zapisany do bazy, gdy 'N' - nie
zostanie zapamietany.

3.3 Wciecia.

Obliczane sg punkty pomierzone metodami wciecia katowego w przod,
liniowego (przestrzennego), katowego wstecz i kombinowanego — wolne stanowisko.
Po wybraniu odpowiedniego obliczenia z menu nastepuje wprowadzanie danych. Po
obliczeniu wspotrzednych na ekranie ukazuje sie rysunek z konstrukcjg weciecia.

Wciecie katowe w przdd - nalezy poda¢ numer lewego punktu bazy, potem
numer prawego punktu, nastepnie katy wcinajgce. W zaleznosci od ustawienia w
opcji Parametry, mozna wprowadza¢ gotowe katy lub kierunki do pomiaru katéw w
dwéch potozeniach lunety.

Wciecie liniowe - nalezy poda¢ numer lewego punktu bazy, nastepnie numer

prawego punktu. W razie braku ich wspoétrzednych w zbiorze, mozna je poda¢ od
razu. Jezeli podane zostang rowniez wartosci wysokos$ci lustra i instrumentu, progam
wyznaczy rowniez wysokos¢ wcinanego punktu. Po wprowadzeniu danych punktow
bazy, podac trzeba boki wcinajgce - lewy i prawy. Jezeli w opcji Parametry zostanie
ustalone, ze mierzone sg odlegtosci przestrzenne, trzeba bedzie podaé takie
odlegtosci i katy zenitalne. Dodatkowo mozna wprowadzi¢ odczyty kierunkéw Hz na
punkty wcinajace, dzieki temu, wyznaczona zostanie wielkos¢ kontrolna - réznica
miedzy katem zmierzonym, a obliczonym ze wspotrzednych.
Zadanie to mozna zrealizowaé takze rejestrujgc dane z tachimetru. Nalezy jednak
wczesniej ustawi¢c w opcji Rejestrator, typ tachimetru i rodzaj rejestracji
(Automatyczny). Wtedy w trakcie wprowadzania danych do wciecia pojawi sie okno
dotyczace najpierw pomiaru lewego punktu wcinajgcego, a potem prawego:

Lewy punkt wcinany:
XXXXXXXXXX

Ustaw Hz,SD,h w Elcie
Wykonaj pomiar

Start - MEAS w Elcie
Przerwanie-Esc: 3

Po wykonaniu pomiaru (sterowanie przez instrument), dane sg wprowadzane do
obliczen. Na ekranie wys$wietlane sg obliczone wspétrzedne, punkt mozna zapisaé
do bazy.

Wciecie wstecz - nalezy poda¢ numery lewego, srodkowego i prawego punktu. W
razie braku ich wspotrzednych w zbiorach, mozna je podac¢ od razu.
Po wprowadzeniu danych punktow bazy, podac trzeba kierunki na punkty wcinajace -
najpierw kierunek na punkt lewy, potem kierunek na punkt srodkowy, w kohAcu na
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punkt prawy. Na ekranie wyswietlane sg obliczone wspétrzedne punktu, po
wcisnieciu klawisza T, punkt mozna bedzie zapisa¢ do zbioru roboczego. Jezeli
wprowadzone zostang rowniez odlegtosci do punktow wcinajgcych, program
wyznaczy takze odchyiki liniowe.

Zadanie to mozna zrealizowac takze rejestrujgc dane z tachimetru. Nalezy
jednak wczesniej ustawi¢ w opcji Rejestrator, typ tachimetru i rodzaj rejestracji
(Automatyczny). Wtedy w trakcie wprowadzania danych do wciecia pojawi sie okno
dotyczace najpierw pomiaru lewego punktu wcinajgcego, a potem prawego:

Lewy punkt wcinany:
XXXXXXXXXX

Ustaw Hz,SD,h w Elcie
Wykonaj pomiar

Start - MEAS w Elcie
Przerwanie-Esc: 3

Po wykonaniu pomiaru (sterowanie przez instrument), dane sg wprowadzane do
obliczen.

Wolne stanowisko — w pierwszym etapie podac¢ trzeba dane punktu wcinanego
(numer, kod, wysokos¢ instrumentu), nastepnie podaé nalezy numery i dane do
punktow wcinajgcych (kierunek Hz, kat zenitalny V, odlegtos¢ przestrzenna,
wysokosc lustra), ilos¢ punktéw wecinajgcych od 2 do 5, dane muszg by¢ petne (nie
jest konieczne wprowadzanie danych wysokosciowych — wysoko$é lustra,
instrumentu itp.). Program wyznaczy parametry transformacji (wspoétczynniki u, v, r —
zmiana skali), btedy transformacji Mx, My, Mt, oraz wspoitrzedne X, Y i H punktu
wcinanego.

3.4 Transformacja.
Programem tym mozna transformowac¢ wspoétrzedne przy maksymalnie pieciu
punktach dostosowania metodg transformacji Helmerta z poprawkami Hausbrandta.
Wprowadzanie danych nalezy rozpoczg¢ od podania punktow dostosowania w
obu uktadach. Jezeli wspoirzedne jakiego$ punktu nie zostang znalezione - mozna je
wprowadzi¢é "na miejscu”. Nastepuje obliczenie parametréw transformaciji
(wspotczynnika zmiany skali - r, wspotczynnikdédw u i v) oraz ewentualnych btedow
transformaciji (przy ilosci punktéw dostosowania wiekszej niz dwa).
Po wykonaniu obliczen, obliczone punkty sg wyswietlane na ekranie. Po twierdzacej
odpowiedzi na pytanie:
Zapisac¢ do bazy?
Tak Nie
kolejny punkt jest zapisywany do zbioru roboczego.

3.5 Przeciecia.
Obliczane jest przeciecie dwoch prostych, ktére mogg by¢ takze przesuwane
rownolegle.
Nalezy podaé numery poczatkdw i koncoéw obu linii oraz ewentualnie wielkosci
przesuniec¢ linii. Na ekranie pojawig sie wspotrzedne punktu przeciecia prostych. Po
podaniu jego numeru i nacisnieciu klawisza T zostanie on zapisany do zbioru
roboczego.
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Na ekranie pokazuje sie rysunek przeciecia (takze wtedy gdy dane
uniemozliwiajg wyznaczenie punktu przeciecia prostych).

3.6 Tyczenie.

Jest to modut stuzacy do automatycznego tyczenia puktow metodg biegunowg
przy pomocy tachimetru elektronicznego przy wykorzystaniu punktéw znajdujgcych
sie w zbiorze wspotrzednych lub wprowadzanych z klawiatury.

Tyczenie Opcje
Stanowisko Dane pomiarowe
NaWI_azarlle Rejestrator
Realizacja Wybieranie punktow
Koniec Doktadnos$¢ tyczenia

Stanowisko - podanie numeru, wysokosci instrumentu i wysokosci lustra na
stanowisku. Jezeli punktu o podanym numerze nie ma w bazie danych, program
zapyta sie o jego wspétrzedne i zapisze je do bazy.

Nawigzanie - podanie numeru nawigzania i pomiar kierunku na punkt nawigzania
(automatyczny). Pomiar kierunku nastepuje po nacisnieciu klawisza Enter. Jezeli
opcja ta nie jest aktywna nalezy sprawdzi¢ czy ustawiony zostat wiasciwy tryb
rejestracji danych (rejestracja automatyczna i typ tachimetru) w opcji Rejestrator .
Realizacja - tyczenie punktow. Wczesniej musi by¢ okreslone stanowisko, punkt
nawigzania i typ rejestracji i tachimetru. Jezeli punkty sg wybierane automatycznie,
na ekranie ukazuje sie okno:

Punkkt - XXXX Poprawka
HD - XXXX Hz - XXXXXX
Hz - XXXX

Start: ENTER

Stop: ESC ]+

Po nacisnieciu klawisza ENTER, program zaczyna odczytywaé kierunek z
instrumentu i wyswietla rysunek, na ktérym ukazany jest obraz tyczonego punktu i
lunety instrumentu, jednoczesnie wydawany jest dzwiek, ktory sygnalizuje kierunek
obrotu lunety w celu ustawienia jej na wtasciwym kierunku. Po ustawieniu lunety na
kierunku, program przechodzi do tyczenia odlegtosci:

Punkkt - XXXX _|_ Poprawki
D dHz - XXXXXX
gtza;t?(élil(')FER L] || d-xocxxxx
Stop: ESC dQ - XXXXXX

W trakcie tyczenia na odlegto$¢, wydawany jest sygnat dzwiekowy, na rysunku widaé
punkt celowania i potozenie punktu do wytyczenia, ponadto podawane sg poprawki
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odlegtosci i kierunku. W lewym okienku pokazana jest odlegtos¢ zredukowana
(pozioma) do tyczonego punktu (HD). Pomiar odlegtosci jest wyzwalany po
nacisnieciu klawisza Enter, (jezeli rejestracjg steruje Psion) lub po nacisnieciu
odpowiedniego klawisza w tachimetrze, (np. MEAS w Elcie 50), gdy rejestracjg
steruje instrument. Po wytyczeniu punktu program przechodzi do tyczenia kolejnego
punktu.
Dane pomiarowe - ustalenie typu danych odczytywanych z tachimetru (odlegtosci
przestrzenne/zredukowane, katy zenitalne/przewyzszenia), itp.
Rejestrator - ustalenie typu rejestracji danych (reczna/automatyczna). Wymagane
jest ustawienie na rejestracje automatyczng). Wybodr typu tachimetru i sposobu
sterowania rejestracjg - wyzwalanie pomiaru i rejestracji z Psiona lub z tachimetru.
Wybieranie punktéw - sposéb wybierania punktéw:
- reczny - program pyta sie o numer kolejnego punktu do tyczenia,
- automatyczny - program sam wybiera kolejne punkty do tyczenia.

Ponadto wybor zbioru, z ktdrego sg pobierane punkty do tyczenia, moze to byé

inny zbidr niz roboczy.
Doktadno ¢ tyczenia - nalezy wybra¢ jedng z podpowiadanych doktadnosci
tyczenia (2, 5, 10, 15, 20, 30, 40, 50 mm). Program w trakcie tyczenia
poszczegoblnych punktow bedzie okreslat tolerancje tyczenia na kierunku i odlegtosci
zgodnie ze wzorem:

dHz = arc tg (mT/HD),
gdzie:
dHz - tolerancja okreslenia kierunku
mT - wybrana doktadnos¢ tyczenia
HD - odlegto$¢ pozioma do punktu

dL=+/-mT
Jezeli przyja¢ dopuszczalny btgd tyczenia 2 mm to na odlegtosci 100 m:

dHz = +/- 13 cc dL = +/- 2 mm
Tolerancje tyczenia na kierunku i odlegto$ci sg wyswietlane w trakcie tyczenia
poszczegolnych punktow.

3.7 Biegunowe, Domiary
XY<=>Biegunowe i Biegunowe <=> XY

W zadaniu tym mozna przelicza¢ dane biegunowe na wspoéhzedne
prostokatne i wspotrzedne prostokagtne na dane biegunowe.
XY=> Biegunowe - ze wspoéirzednych prostokgtnych wyliczane sg miary do
wyniesienia punktow w teren metodg biegunowa. Nalezy poda¢ numer stanowiska i
nawigzania oraz 'zero limbusa'- odczyt na limbusie przy celowaniu na punkt
nawigzania (standardowo przyjeta jest warto$¢ zero). Po podaniu numeru punktu
obliczanego sg wyliczane: kierunek i odlegtos¢ pozioma do tego punktu. Dodatkowo
mozna wprowadzi¢ odtozong juz w terenie odlegto$¢ do wynoszonego punktu i
uzyska¢ wartos¢ poprawki odlegtosci (tracking). Jezeli wprowadzona zostanie
wyliczona wczesniej odlegtosé, lub nacisniety zostanie klawisz ESC - pojawi sie
pytanie o numer nastepnego obliczanego punktu.
Biegunowe=>XY - Obliczenie wspotrzednych punktéw pomierzonych metodg
biegunowa. Nalezy poda¢ numer stanowiska, pierwszy punkt nawigzania i kierunek
na niego, oraz ewentualnie drugi punkt nawigzania i kierunek do niego. Po
wyswietleniu odchytki katowej mozna kontynuowac obliczenia. Wprowadzi¢ nalezy
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numer, kierunek i odlegtosc (lub kat zenitalny i odlegtos¢ przestrzenng w zaleznosci
od ustawienia rodzaju mierzonych diugosci w menu Opcje. Po podaniu danych
punktu i nacisnieciu Enter wyswietlane sg wspotrzedne i punkt mozna zapisa¢ do
bazy.

3.8 XY<=>Domiary i Domiary <=> XY

W zadaniu tym mozna przelicza¢ domiary prostokatne na wspoétzedne
prostokatne i wspotrzedne prostokatne na domiary.
XY=>Domiary - wyliczenie miar do wyniesienia w teren metodg domiarow
prostokatnych. Do wykonania obliczen potrzebne sg wspotrzedne poczatku i konca
linii oraz wspotrzedne punktow do wyniesienia.
Nalezy poda¢ numery punktéw na koncach prostej i numer punktu rzutowanego,
wtedy wyswietlana jest na ekranie miara biezaca i domiar do punktu. Program
konczy obliczenia, gdy w trakcie wprowadzania danych nowego punktu wcisniety
zostanie klawisz ESC.
Domiary=>XY - obliczenie wspoétrzednych punktéw pomierzonych metodg domiarow
prostokatnych. Nalezy poda¢ numery poczatku i konca linii. W aktualnie wybranym
zbiorze sg wyszukiwane wspoétrzedne tych punktow. Jezeli nie zostang znalezione -
mozna je wprowadzi¢ "bez wychodzenia" z obliczenia. Kolejna dang jest zmierzona
dtugosc linii. Po jej podaniu wyswietlana jest odchytka liniowa i istnieje mozliwos¢
przerwania obliczen lub ich kontynuacji. Jezeli nie zostanie podana dlugosé,
odchyika liniowa zostanie uznana za zerowa.
Nastepnie nalezy poda¢ numer i kod nowoobliczanego punktu, miare biezacg i
domiar, (jesli punkt jest po lewej stronie linii - domiar powinien by¢ ujemny). Na
ekranie pojawiajg sie obliczone wspotrzedne. Po nacisnieciu dowolnego klawisza
zadawane jest pytanie:

Zapisac¢ do bazy?

Tak Nie
Jezeli nacisniety zostanie klawisz "T", punkt bedzie zapisany do bazy (chyba, ze taki
punkt juz sie tam znajduje). Dalej nastepuje oczekiwanie na wprowadzenie numeru
nastepnego punktu.
Zakonczenie obliczen nastapi, gdy w trakcie wprowadzania danych nowego punktu
wcisniety zostanie klawisz ESC.

3.9 Azymut, k at, odlegto s$¢€.

W zadaniu wyznaczane sg wielkosci wymienione w tytule zadania. Kolejnosé
wprowadzania danych do obliczenia kata: numer punktu na lewym ramieniu kata,
numer punktu na prawym ramieniu, numer punktu centralnego (stanowiska). Kat
obliczany jest w gradach, ponadto wyswietlane sg odlegtosci od punktu centralnego
do punktow na ramionach kata. Jezeli podane zostang tylko punkty na lewym i
prawym ramieniu kata (tzn. na pytanie o punkt centralny, uzytkownik nacisnie Enter
bez podania numeru punktu), wyznaczone zostang odlegtosé, azymut i
przewyzszenie miedzy punktami. Wprowadzone dane sg ukazane na rysunku.

3.10 Powierzchnia.

Obliczana jest powierzchnia figury ze wspotrzednych. Nalezy podawaé numery
punktéw zataman dziatki. Zakonczenie wprowadzania danych nastepuje po podaniu
numeru, od ktérego rozpoczeto wprowadzanie danych.
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Na rysunku przedstawiany jest wprowadzony kontur.

Powierzchnia jest podawana w jednostkach wczesniej okreslonych w menu Opcje-
Jednostki i Opcje-Dokiadnosci. Po podaniu kolejnego numeru wyswietlana jest
odlegtos¢ do poprzedniego punktu (czotdwka), a obok powierzchni wyswietlany jest
obwdd dziaiki.

3.11 Niwelacja.
Program ten umozliwia rejestracje niwelacji reperéw wraz z punktami posrednimi. Na
ekranie pojawia sie menu:

Ciagi Stanowisko Pomiar Obliczenia
NOWY clag Nowe stanowisko Repery Odchytki na stanowisku
Wybor ciagu Przegladanie stan. Punkty posrednie Odchytki w ciqgu
Przegladanie Usuniecie stan. Usunigcie punktu Wysokosci
Usunigcie ciagu Tyczenie wysokoséci |[|Edycja punktu
Koniec Opcje

Menu Ciagi:
Nowy ciag - wprowadzane sg dane dla nowego ciggu niwelacyjnego: numer i
wysokosc¢ reperu poczatkowego, numer i wysoko$¢ reperu koncowego, nazwa ciggu.
WYybor ci ggu - wybdr istniejgcego ciggu do pomiaru.
Przegladanie ciagu - przegladanie zmierzonych odczytow na facie na
poszczegoblnych stanowiskach i punktach posrednich wybranego ciggu.
Usuni ecie ci ggu - usuniecie wybranego lub wszystkich ciggow.
Koniec - koniec pracy w niwelacji.

Menu Stanowisko :
Nowe stanowisko - po wybraniu lub zatozeniu ciggu niwelacyjnego, nalezy przej$¢
do tej opcji, aby wprowadzi¢ dane aktualnie mierzonego stanowiska: numery
punktéw wstecz i w przod, ew. odlegtosci od niwelatora.
Przegl gdanie stanowiska - przegladanie aktualnie mierzonego stanowiska.
Usuni ecie stanowiska - usuniecie aktualnie mierzonego stanowiska.
Tyczenie wysoko s$ci — mozliwo$¢ tyczenia wysokosciowego

Menu Pomiar :
Repery - wprowadzanie danych odczytywanych z taty na danym stanowisku, lub
edycja poprzednio wprowadzonych danych do taty wstecz i w przod. Wprowadzi¢
mozna odczyty wstecz i w przéd z jednego lub dwdch pomiarow. Jezeli podane sg
wszystkie dane, program podaje przewyzszenie srednie i odchytke miedzy pomiarem
pierwszym i drugim
Punkty po srednie - wprowadzanie i edycja numeréw i odczytow do punktow
posrednich na stanowisku.
Usuni ecie punktu - usuniecie punktu posredniego na stanowisku (po podaniu
numeru punktu).
Edycja punktu — zmiana odczytu na punkcie posrednim o zadanym numerze.
Opcje - ustalenie, z ktérego pomiaru na stanowisku nalezy wyliczaé wysokos¢
punktu posredniego, okreslenie dokiadnosci odczytu: 1mm lub 0.1mm, oraz
wigczenie opcji rejestracji automatycznej z niwelatora kodowego Leica Sprinter lub
Sokkia SDL 30.
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Menu Obliczenia:
Odchyiki na stanowisku
drugim na stanowisku.
Odchyiki w ci gagu - podawane sg odchytki miedzy przewyzszeniem pomierzonym a
obliczonym w ciggu.

Wysoko sci - Wyznaczane sg wysokosci punktow posrednich i reperow w ciggu (z

- wySwietlane sg odchyiki miedzy pomiarem pierwszym i

mozliwoscig zapisu punktow do bazy).

3.12 Kierunki.

Zadanie umozliwia pomiar i obliczenie katow metodg kierunkowa. Pomierzyé

mozna do 50 punktéw w trzech seriach. Jezeli

automatyczna, kierunki sg rejestrowane z tachimetru.
Menu gtéwne kierunkow:

wybrana jest

rejestracja

Stanowisko

Pomiar

Katy

Odchyiki
|

Nowe stanowisko
Wybér stanowiska
Przegladanie
Usuniecie
Rejestrator
Koniec

Pomiar kierunkow
Numery kierunkow
Kierunki i odlegtosci
Zamkn. horyzontu
Seria i potozenie

Zamkn. horyzontu
W serii
Miedzy seriami

Obliczenie katéw

Usunigcie kierunku

Menu Stanowisko:
Nowe stanowisko - wprowadzana jest nazwa nowego ciggu.
Wybor stanowiska - wybOr istniejgcego stanowiska do pomiaru.
Przegladanie - przeglagdanie zmierzonych odczytéw na poszczegdélnych punktach
stanowiska.
Usuni ecie - usuniecie wybranego lub wszystkich stanowisk.
Rejestrator - wybor rodzaju rejestracji (reczna/automatyczna) i typu tachimetru.
Koniec - koniec pracy w pomiarze kierunkow.

Menu Pomiar:
Pomiar kierunkéw - po wczesniejszym okresleniu w opcji "Numery kierunkow", jakie
numery bedg miaty mierzone punkty, nalezy wybra¢ punkt do pomiaru i wprowadzi¢
kierunek na danym punkcie.
Numery kierunkéw - wprowadza sie numery kolejnych, mierzonych punktéw.
Zamkni ecie horyzontu - pomiar zamkniecia horyzontu w aktualnym potozeniu
lunety i seri.
Seria i poto zenie - okreslenie aktualnego potozenia i serii pomiarowej.
Usuni ecie kierunku - usuniecie pojedynczego zmierzonego kierunku.

Menu Odchyiki:
Zamkni ecie horyzontu
serii.

W serii - podanie odchytek kierunkéw w danej serii miedzy potozeniami lunety
Miedzy seriami - podanie odchylek miedzy dowolnymi seriami i dowolnymi
kierunkami.

- podanie odchytek horyzontu dla wszystkich pomierzonych
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Menu Katy:
Obliczenie k gtéw - po podaniu numeréw kierunkow, wyznaczenie katéw miedzy
zadanymi kierunkami.

3.12 tuki kotowe
Program ten umozliwia obliczenie punktéw posrednich metodami : od stycznej, od
cieciwy i biegunowe.

Dane tuku
Elementy tuku
Punkty posrednie
Rysunek

Koniec

W menu Dane tuku podac¢ nalezy numer punktu poczatku trasy, potem wierzchotka i
konca trasy, nastepnie promien tuku i dtugos¢ tuku.

w

Diugos¢ tuku

Po wprowadzeniu powyzszych danych, w menu Dane tuku mozna uzyskac
informacje o:

- danych wprowadzonych do obliczen,

- elementach tuku: kat zwrotu tuku alfa, cieciwa c, styczna dluga i krotka, strzatka
tuku,

W menu Punkty posrednie mozemy wyznaczy¢ punkty:

- od cieciwy: zadac trzeba odstep miedzy punktami na tuku, wigczyé zapis do bazy i
ustali¢ start numeracji dla punktow,

- od stycznej: zadad trzeba odstep miedzy punktami na tuku, wigczy¢ zapis do bazy i
ustali¢ start numeracji dla punktow,

- metodg biegunowa: zadaé trzeba odstep miedzy punktami na tuku, podac¢ kierunek
zera limbusa, wigczy¢ zapis do bazy i ustali¢ start numeraciji dla punktéw,
Dodatkowo, jest tez mozliwos¢ uzyskania rysunku tuku.
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4. Opcje programu Mgeo.

Doktadnosci
Jednostki

Dane pomiarowe
Rejestrator
Terminal

Transm. z instrum.

4.1 Doktadno sci.

Ustalenie doktadnosci dla nastepujgcych wielko$ci: wspotrzedne XY i H, odlegtosci
(metry, decymetry, centymetry, milimetry), katy (grady, c, cc), powierzchnie (od zera
do czterech miejsc po przecinku).

4.2 Jednostki.

Ustalenie jednostek powierzchni (ha,a,mz), katéw (grady, stopnie).

4.3 Dane pomiarowe.

Wybranie typu danych do rejestracji: odlegtosci przestrzenne i katy zenitalne — SD V,
lub odlegtosci zredukowane i przewyzszenia — HD dH, oraz czy wprowadzane
recznie katy do obliczen (np. wcie€¢) majg by¢ w postaci kierunkow czy katow.
Ponadto mozna takze wprowadzi¢ numer strefy uktadu 65, w celu uwzgledniania
poprawki odwzorowawczej w obliczeniach wspétrzednych.

4.4 Rejestrator.

Wybranie typu posiadanego WorkAbouta. W sprzedazy dostepne sg dwa typy Psion
WorkAbout: RS/TTL i RS/Barcode. W kazdym z nich numery portow transmisji majq
rézne adresy i przy transmisji wazne jest wybranie wtasciwego typu Psiona. Typ
Psiona mozna rozpoznac¢ ogladajac opisy umieszczone pod gniazdami do transmisiji.

Wybranie sposobu rejestracji (standardowo-reczna) kierunkéw Hz i V oraz odegtosci.
Ustalenie z jakim tachimetrem wspoitpracowac¢ bedzie MGEO (do wyboru sa:Elta,
Nikon, Sokkia, Topcon, Geodimetr, Leica, Pentax). Okreslenie czy rejestracjg bedzie
sterowa¢ Psion czy wyzwolenie pomiaru i rejestracja nastgpi po nacisnieciu
odpowiedniego klawisza w tachimetrze. Opcja ta jest aktywna dla instrumentow Elta.

Wiaczenie autonumeracji i ustalenie, od jakiego numeru zacznie sie numerowanie
pikiet. Program zapamietuje ostatnio zarejestrowany numer pikiety.

4.5 Terminal.

Opcja ta umozliwia rejestrowanie wszystkich danych transmitowanych przez
tachimetr, np. katéw, odlegtosci, wspotrzednych, wynikdéw obliczeh wykonywanych
przez instrument. Przed rozpoczeciem rejestracji nalezy okresli¢, do jakiego zbioru
beda zapisywane dane otrzymane z instrumentu (opcja Zbiory ).

Po wybraniu zbioru nalezy wybra¢ opcje Rejestracja . Wowczas Psion przechodzi w
stan oczekiwania na dane z instrumentu. Zakonczenie rejestracji nastgpi po
nacisnieciu klawisza ESC w chwili, gdy na ekranie znajduje sie komunikat:
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XXX XXX XXX XX XXX XXXXX
XXXXX XXX XXX XXX XXXXX
XXX XXX XXX XX XXX XXXXX

Przerwanie-Esc:

W opcji Przegladanie mozna przegladaé zbiér wczedniej zarejestrowany i
wybrany w opcji Zbiory. Jezeli linie danych sg dluzsze od 40 znakdéw, sg one
przedstawiane w dwoch wierszach.

4.6 Transmisja z instrumentu.

Jezeli Psion jest podtgczony do instrumentu z rejestracjg wewnetrzna, (np. Nikon
DTM 300, Elta 50 R, REC Elta 15), dane zarejestrowane w pamieci wewnetrznej
mozna przetransmitowa¢ do Psiona aby zwolni¢é pamie¢ w tachimetrze i
przetransmitowa¢ dane do C-Geo juz z Psiona.

5. Wspotpraca MGEO z tachimetrami.
5.1 Instrumenty serii ELTA (firmy ZEISS).

Rejestrator WorkAbout wspotpracuje obecnie z nastepujgcymi typami Elt:
Elta46R, Elta 1..24, Elta 0 oznaczeniach od 2 do 6, Elta 50, Elta 50R i REC Elta 15.

Elta 46R - Jest to jeden ze starszych typow Elt, gdzie pomiar jest wyzwalany
mechanicznie przez nacisniecie przetgcznika. Dlatego, niezaleznie od sposobu
wyzwalania pomiaru (z Psiona lub z instrumentu) pomiar i transmisja nastepuje po
nacisnieciu przetacznika w Elcie. Istotne jest prawidtowe ustalenie typéw mierzonych
danych, zgodnie z wybranym trybem w Elcie (np. diugos¢ przestrzenna i kat pionowy
lub dlugosé zredukowana i przewyzszenie) w przeciwnym przypadku dane nie
zostang zarejestrowane. Mozliwa jest rejestracja samych kierunkéw (TH), rejestracja
odlegtosci przestrzennej kata poziomego i zenitalnego (TH+D), odlegtosci
zredukowanej, przewyzszenia i kata poziomego (TH+E+h). Jezeli zachodzi potrzeba
zmiany kierunku na wczes$niej zmierzonej pikiecie, nalezy przestawi¢ przetacznik na
pomiar katow (TH) i nacisng¢ klawisz zmiany kierunku w Psionie (rozdziat 3.1)

Parametry transmisji ustawione sg na state w instrumencie i wynosza:
1200 bodéw, kontrola parzystosci nieparzysta, dlugosc stowa 7 bitow, 2 bity stopu.

Elta 1..24 - Model przejsciowy Elty, ma juz rozbudowane oprogramowanie i
mozliwos¢ sterowania z zewnatrz, ale sterowanie to jest utrudnione ze wzgledu na
skomplikowany sposéb dostepu do programow.

Po zainicjowaniu instrumentu mozna wiaczy¢ WorkAbout, uruchomi¢ tachimetrie,
wybra¢ rodzaj rejestrowanych danych (np. dtugo$¢ przestrzenna i kat pionowy lub
dtugos¢ zredukowana i przewyzszenie). Po zatozeniu stanowiska i wejsciu do opcji
pomiaru pikiet, program ustawia odpowiednig opcje w instrumencie (czynnosc¢ ta
moze potrwaé kilkanascie sekund). Czynno$¢ zmiany kierunku jest wykonywana
automatycznie przez program, jednakze w trakcie zmiany programow w Elcie zdarza
sie, ze wystgpi btad w komunikacji miedzy Eltg a Psionem i program ,zawiesi sie”,
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wtedy nalezy nacisngé¢ klawisz Psion-Esc i rozpocza¢ rejestracje od poprzednio
rejestrowanej pikiety.

Parametry transmisji ustawione sg na state w instrumencie i wynosza:
1200 boddw, kontrola parzystosci nieparzysta, dlugosc stowa 7 bitow, 2 bity stopu.

Elta 2 do 6 - Instrument ten ma juz catkowicie zautomatyzowane sterowanie i
sterowanie nim przez Psiona nie powinno sprawia¢ problemoéw. Istnieje mozliwosc
zarOwno rejestracji dlugosci przestrzennej i kata pionowego Ilub dtugosci
zredukowanej i przewyzszenia. Program automatycznie ustawia tachimetr w
odpowiedni tryb pomiarowy.

Istnieje mozliwos¢ sterowania pomiarem pikiet z Psiona lub instrumentu. W
tym celu nalezy wybra¢ w MGEO opcje:

Rejestrator->Sterowanie->Instrument.

W instrumencie musi by¢ wybrany odpowiedni program pomiarowy zgodny z
ustalonym wczes$niej zestawem danych obserwacyjnych w Psionie (opcja Dane
pomiarowe ). W przeciwnym wypadku transmisja nie bedzie nastepowac.

Po wejsciu do opcji pomiaru pikiet pojawi sie okno:

Nr : XXXXXXXXXX
Kod : XXXXX

Hcelu : X.XX
Czotowka: XXX. XX
Przerwanie: ESC

Nacisniecie klawisza Enter w Elcie, wyzwoli pomiar, a po pomiarze, transmisje

danych do rejestratora. Jezeli pikieta ma mie¢ zmieniony kierunek poziomy lub
wprowadzony domiar, nalezy nacisng¢ klawisz ESC, gdy na ekranie pojawi sie
powyzsze okno, wtedy, po zatwierdzeniu numeru pikiety, wysokosci lustra i kodu,
wykonany zostanie pomiar, a nastepnie pojawi sie zapytanie o zmiane kierunku
(nacisniecie klawisza Z). Na koncu mozna bedzie recznie wprowadzi¢ domiar lub
przedtuzenie.
Uwaga! Bardzo wazne jest aby kolejnos¢ czynnosci na stanowisku wyglgdata
nastepujgco: wigczenie i zainicjowanie Elty, podiaczenie WorkAbouta do Elty i
wigczenie rejestratora. W przeciwnym razie, WorkAbout moze catkowicie usung¢
wewnetrzne oprogramowanie Elty i uszkodzi¢ pamie¢ wewnetrzng instrumentu.

Parametry transmisji ustawione sg na state w instrumencie i wynosza:

1200 boddw, kontrola parzystosci nieparzysta, dlugosc stowa 7 bitow, 2 bity stopu.

Elta 50, R50 - Jest to najnowszy model Elty umozliwiajgcy szybszg transmisje
i lepszg kontrole danych. Praca Psiona z tym instrumentem nie rézni sie od pracy z
poprzednim typem Elty. Aktualne sg wszystkie zasady pracy z instrumentem opisane
wyzej.
Parametry transmisji wynosza:
9600 bodow, kontrola parzystosci wytgczona, dtugos¢ stowa 8 bitéw, 1 bit stopu.

Elta 50R, R55 - instrument ten ma wbudowany rejestrator obserwacji i
wspotrzednych, poza tym jest catkowicie zgodny z Eltg 50. Jezeli uzytkownik chce
rejestrowva¢ dane w Psionie powinien wilaczy¢ opcje rejestracji do V24 (opcja
Interface w menu Elty 50R).
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Parametry transmisji wynosza:
9600 bodow, kontrola parzystosci wytaczona, diugos¢ stowa 8 bitdw, 1 bit stopu.
Istnieje takze mozliwos¢ transmisji zarejestrowanych w pamieci instrumentu danych
obserwacyjnych i wspotrzednych do pamieci Psiona w celu dalszej transmisji tch
danych do C-Geo. Nalezy w tym celu wybra¢ opcje:

Opcje->Transmisje z instrumentow->Elta 50R,
wybra¢ lub zatozy¢é nowy zbior w ktérym bedag przechowywane dane po transmisji z
Elty, nastepnie w Elcie wybra¢ opcje Menu->Transmisje->MEM-Komputer, ustali¢
zakres transmisji danych i dokonac¢ transmisji. Po zakonczeniu transmisji dane z
WorkAbouta mozna przetransmitowac¢ do C-Geo korzystajac z opciji:

Zbiory->WorkAbout-PC->Instrumenty->Elta50R,
trzeba wtedy wybraé¢ zbior do transmisji, uruchomi¢ C-Geo, wejs¢ do Tachimetrii,
znalez¢ opcje Transmisja z instrumentow, wybra¢ tachimetr Elta 50R i wykona¢
transmisje.

Z Psiona WorkAobut mozna takze transmitowac zbiory wspoétrzednych do Elty
50R. W Elcie trzeba uruchomic opcje:

Menu->Transmisja->Komputer-MEM

W M-Geo wybrac opcje:

Zbiory->WorkAbout-PC->Wspoirzedne->Do Elty 50R.
Po wybraniu zbioru mozna uruchomic transmisje danych.

5.2 Instrumenty Nikon.

Rejestrator WorkAbout wspotpracuje obecnie z Nikonem C-100, DTM300,
310, 410.

W M-Geo nalezy najpierw ustali¢ typ mierzonych danych (Opcje-Dane pomiarowe).
Typ mierzonej odlegtosci - przestrzenna, dane wysokosciowe - katy zenitalne.
Instrumenty Nikona transmitujg odlegtosci przestrzenne i katy zenitalne. Istnieje
takze mozliwos¢ rejestracji obserwacji zredukowanych, jezeli ustawi sie typ
mierzonych danych: odlegtosci - zredukowane, dane wysokosciowe - przewyzszenia.
W takim wypadku program automatycznie zredukuje przyjete z instrumentu dane.
Nikon C-100 - Rozpoczecie rejestracji nastepuje po naci$nieciu klawisza Enter w
Psionie (wyzwalany jest pomiar w instrumencie i dokonywana jest transmisja).
Parametry transmisji wynosza:

1200 bodéw, kontrola parzystosci wytaczona, dlugos¢ stowa 8 bitow, 1 bit stopu.
Instrument musi pracowaé w trybie SET (Sokkia), tryb ten jest standardowo
wilgczony. Samodzielnie mozna przetgczyC instrument w ten tryb, przytrzymujac
klawisz RST w momencie wigczania instrumentu. Pojawi sie wowczas menu gdzie
mozna znalez¢ opisang wczesniej opcje. Po zmianie ustawienia, nalezy odszukaé
pierwszg opcje menu i wybrac funkcje END, po czym wylaczy¢ instrument i wigczyé
go ponownie.

Nikon DTM 300, 310, 410 - instrument ten posiada wbudowany rejestrator
danych, moze takze wspoétpracowac z WorkAboutem.

Aby rejestrowa¢ dane w MGEO, instrument musi pracowa¢ w trybie SET
(Sokkia), tryb ten jest standardowo wigczony. W przeciwnym wypadku mozna go
przestawi¢ w tryb SET korzystajac menu konfigurujgcego opcje tachimetru (doktadny
opis menu jest podany w dokumentacji instrumentu).

Pomiar i rejestracja pikiet nastepuje po nacisnieciu klawisza Enter w Psionie.
Ewentualna zmiana kierunku na zmierzonej pikiecie mozliwa jest wtedy, gdy
wytgczona jest opcja automatycznego wytgczania czesci dalmierczej Nikona.
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Jezeli zachodzi potrzeba przekopiowania danych zarejestrowanych w
pamieci Nikona, nalezy wybrac¢ opcje:

Opcje->Transmisje z instrumentow->Nikon DTM 300,
wybra¢ lub zatozy¢é nowy zbior w ktérym bedag przechowywane dane po transmisji z
Nikona, nastepnie w Nikonie wybra¢ opcje FNC->7(Comm)->1(Download)->ENT,
ustalic zakres transmisji danych i dokonac transmisji. Po zakonczeniu transmisiji
dane z WorkAbouta mozna przetransmitowaé¢ do C-Geo korzystajac z opcji:

Zbiory->WorkAbout-PC->Instrumenty->Nikon DTM 300, trzeba wtedy wybrac¢
zbior do transmisji, uruchomi¢ C-Geo, wejs¢ do Tachimetrii, znalezé opcje
Transmisja z instrumentéw, wybraé¢ tachimetr Nikon DTM 300 i wykona¢ transmisje.

Parametry transmisji wynosza:

1200 bodow, kontrola parzystosci wytaczona, diugosé stowa 8 bitow, 1 bit
stopu.

5.3 Instrumenty SET (Sokkia).

WorkAbout dostosowany jest do wspOlpracy z wszystkimi typami
instrumentow SET (od SET 2 do SET 6).

W menu wyboru instrumentu:

Opcje->Tachimetr->.... nalezy okresli¢ typ instrumentu, przy czym do wyboru
sg dwie grupy tachimetréw: SET 3-4 i SET 5-6.

W M-Geo nalezy najpierw ustali¢ typ mierzonych danych (Opcje-Dane
pomiarowe). Typ mierzonej odlegtosci - przestrzenna, dane wysokosciowe - katy
zenitalne. Instrumenty SET transmitujg odlegtosci przestrzenne i katy zenitalne.
Istnieje takze mozliwosc rejestracji obserwacji zredukowanych, jezeli ustawi sie typ
mierzonych danych: odlegtosci - zredukowane, dane wysokosciowe - przewyzszenia.
W takim wypadku program automatycznie zredukuje przyjete z instrumentu dane.
Rozpoczecie rejestracji nastepuje po nacisnieciu klawisza Enter w Psionie
(wyzwalany jest pomiar w instrumencie i dokonywana jest transmisja).

W celu zmiany kierunku na zmierzonej pikiecie, nalezy wycelowac¢ lunete na
wiasciwy kierunek i nacisng¢ klawisz Z (doktadniejszy opis postepowania przy
pomiarze pikiet zamieszczony jest w rozdziale 3.1).

Parametry transmisji wynosza:

1200 bodow, kontrola parzystosci wytaczona, diugosé stowa 8 bitdow, 1 bit
stopu.

5.4 Instrumenty Topcon.

WorkAbout dostosowany jest do wspoipracy z wszystkimi typami
instrumentow Topcon. W menu wyboru instrumentu:

Opcje->Tachimetr->.... nalezy okresli¢ typ instrumentu - Topcon.

W M-Geo nalezy najpierw ustalic typ mierzonych danych (Opcje-Dane
pomiarowe). Typ mierzonej odlegtosci - przestrzenna, dane wysokosciowe - katy
zenitalne, lub typ mierzonej odlegtosci - zredukowana, dane wysokosciowe -
przewyzszenia
Rozpoczecie rejestracji nastepuje po nacisnieciu klawisza Enter w Psionie
(wyzwalany jest pomiar w instrumencie i dokonywana jest transmisja).

W celu zmiany kierunku na zmierzonej pikiecie, nalezy wycelowac¢ lunete na
wiasciwy kierunek i nacisng¢ klawisz Z (doktadniejszy opis postepowania przy
pomiarze pikiet zamieszczony jest w rozdziale 3.1).
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Parametry transmisji wynoszg: 1200 bodow, kontrola parzystosci wigczona,
dtugosc¢ stowa 7 bitdw, 1 bit stopu.

Parametry ustalane po nacisnieciu klawisza funkcyjnego F2 przy wigczaniu
instrumentu: klawisz F1 - Protokdt ACK/NAK, klawisz F2 - One Way. Ponadto ustali¢
nalezy opcje CR LF na ON (wigczone). W przypadku starych modeli Topcona
zmiana parametréw odbywa sie w inny sposob, w tym wypadku nalezy skontaktowac
sie z autorami programu M-Geo w celu uzyskania szczeg6towej informaciji.

5.5 Instrumenty PENTAX.

WorkAbout dostosowany jest do wspolpracy z wszystkimi typami
instrumentow Pentax. W menu wyboru instrumentu:

Opcje->Tachimetr->.... nalezy okresli¢ typ instrumentu - Pentax.

W M-Geo nalezy najpierw ustalic typ mierzonych danych (Opcje-Dane
pomiarowe). Typ mierzonej odlegtosci - przestrzenna, dane wysokosciowe - katy
zenitalne, lub typ mierzonej odlegtosci - zredukowana, dane wysokosciowe -
przewyzszenia
Rozpoczecie rejestracji nastepuje po nacisnieciu klawisza Enter w Psionie
(wyzwalany jest pomiar w instrumencie i dokonywana jest transmisja).

W celu zmiany kierunku na zmierzonej pikiecie, nalezy wycelowac¢ lunete na
wiasciwy kierunek i nacisng¢ klawisz Z (doktadniejszy opis postepowania przy
pomiarze pikiet zamieszczony jest w rozdziale 3.1).

Parametry transmisji wynoszg: 1200 boddw, kontrola parzystosci wytaczona,

diugos¢ stowa 7 bitdéw, 1 bit stopu.

5.6 Instrumenty Geodimetr i Geodolite.
WorkAbout dostosowany jest do wspoipracy z wszystkimi typami
instrumentoéw Geodimetr i Geodolite. W menu wyboru instrumentu:
Opcje->Tachimetr->.... nalezy okresli¢ typ instrumentu - Geodimetr.
Ponizej podajemy opis prawidiowego ustawienia opcji Geodimetru:
1. Nacisng¢ klawisz Menu, nastepnie klawisz 4 (opcja Data Com), wybra¢ opcje
Serial (klawisz 2), potwierdzi¢ wybor (klawisz Yes),
2. Ustali¢ parametry komunikacji: COM=1.8.2.2400, nacisng¢ klawisz Enter, wybra¢
tabele 1 (dane zredukowane) lub tabele 2 (dane przestrzenne),
3. Na pytanie Request odpowiedzie¢ No, na pytanie REG KEY - Yes.
W M-Geo nalezy najpierw ustali¢ typ mierzonych danych (Opcje-Dane pomiarowe).
Typ mierzonej odlegtosci - przestrzenna, dane wysokosciowe - katy zenitalne lub
odlegtosci zredukowane i przewyzszenia.
Rejestracja wyglada nastepujaco:
- wycelowac¢ na pikiete, nacisng¢ A/M (wyzwolenie pomiaru), w MGEO zatwierdzi¢
numer i wysokos¢ lustra dla rejestrowanej pikiety, po pomiarze nacisng¢ klawisz
REG. Po transmisji mozna zmieni¢ kierunek i nacisng¢ klawisz Z, lub bez zmiany
kierunku nacisng¢ Enter, zatwierdzi¢ wszystkie dane pikiety (Enter) i przej$¢ do
pomiaru i rejestracji kolejnej pikiety.

5.7 Instrumenty LEICA.
WorkAbout dostosowany jest do wspolpracy z wszystkimi typami

instrumentow Leica. W menu wyboru instrumentu:
Opcje->Tachimetr->.... nalezy okresli¢ typ instrumentu - Leica.
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W M-Geo nalezy najpierw ustalic typ mierzonych danych (Opcje-Dane
pomiarowe). Typ mierzonej odlegtosci - przestrzenna, dane wysokosciowe - katy
zenitalne, lub typ mierzonej odlegtosci - zredukowana, dane wysokosciowe -
przewyzszenia
Rozpoczecie rejestracji nastepuje po nacisnieciu klawisza Enter w Psionie, nastepnie
nalezy wyzwoli¢ pomiar pikiety w instrumencie, a po wykonaniu pomiaru, nacisng¢
klawisz REC w instrumencie. Po przestaniu danych do Psiona, w instrumencie pojawi
sie komunikat o braku odpowiedzi z Psiona, ktéry nalezy wytaczy¢ klawiszem ON w
instrumencie.

Ustawienia instrumentu:

Szybkos$¢ transmisji - 9600 baud, parzystos¢ - Even, dlugos¢ stowa - 7, bitéw
stopu - 1. Parametry te ustala sie po przytrzymaniu przez okoto 5 sekund klawisza
MENU w Leice.

6. Zbiory danych M-Geo.

Program M-Geo wszystkie dane przechowuje w katalogach w pamieci
wewnetrznej. Uzytkownik ma dostep do zbiorow danych w trakcie zaktadania nowych
zbioréw, dwustronnej transmisji danych, przegladania danych, usuwania zbioréw itp.
Dlatego tez istotne jest aby wiedziat czym réznig sie poszczegolne zbiory danych. W
tym celu ponizej przedstawione sg rozszerzenia (cze$¢ nazwy zbioru wystepujgca po
kropce) zbiorow:

» Zzbiory wspotrzednych: * TXT,
* zbiory tachimetrii: * TCH,
» Zzbiory ciggdéw poligonowych: *.CGN,
» Zzbiory ciggdw niwelacyjnych: * NIW,
* Zzbiory kierunkow: * KIE,

* zbiory terminalu: * TRM.

Przy transmisji, nalezy zwraca¢ uwage na to, aby wybiera¢ odpowiednie zbiory do
transmisji (zgodnie z typem uruchomionego modutu C-Geo), np. do modutu
Tachimetrii nalezy transmitowac dane tachimetryczne (*.TCH).
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